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EMENTA:

Introducao histérica e perspetivas. Modelos de sistemas dinamicos e perturbacoes. Analise
de sistemas de controle de tempo continuo e de tempo discreto. Projeto de sistemas de
controle de tempo continuo e de tempo discreto. Principios de: controle 6timo, controle
robusto, controle adaptativo e controle nao linear.
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